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Informacje prawne

Europejska dyrektywa o odpadach pochodzgcych ze sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE — ang. Waste Electrical and
Electronic Equipment) ma na celu zminimalizowanie wptywu odpadéw,
pochodzacych ze sprzetu elektrycznego i elektronicznego na $rodowisko
i zdrowie ludzi. Zeby zapewni¢ zgodno$¢ z tg dyrektywa, urzadzenia
elektryczne oznaczone tym symbolem nie mogag by¢ utylizowane w
publicznych europejskich systemach utylizacji.

Europejscy uzytkownicy urzadzen elektrycznych muszg teraz zwracaé
urzadzenia do utylizacji po zakonczeniu ich przydatnosci uzytkowej.

Dalsze informacje znajdujg sie na nastepujgcej witrynie internetowej:
www.recyclethis.info.
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Znaczenie symboli uzywanych w instrukcji:

A - symbol ten zwraca uwage na szczegolnie istotne wskazowki dotyczgce instalacji
oraz obsfugi urzgdzenia.
Nie stosowanie sie do uwag oznaczonych tym symbolem moze byc przyczyng
wypadku, uszkodzenia lub zniszczenia urzgdzenia.

W PRZYPADKU UZ'YTKQWANIA URZADZENIA NIEZGODNIE Z INSTRUKCJA
ODPOWIEDZIALNOSC ZA POWSTALE SZKODY PONOSI UZYTKOWNIK

1. ZASADY BEZPIECZENSTWA

a Prosimy o dokladne zapoznanie sie z niniejszg instrukcja przed
przystapieniem do pracy ze sterownikiem. Zawiera ona bowiem wazne
informacje dotyczace instalacji i obstugi urzadzenia.

A OSTRZEZENIE:

- Praca ze sterownikiem jest dopuszczalna tylko przez wykwalifikowanych
instalatoréw. Instalator musi by¢ zapoznany z niniejsza instrukcjg i by¢ swiadom
procedur zapewniajgcych bezpieczng instalacje i uzytkowanie sterownika.

- Bezawaryjna i bezpieczna praca niniejszego sterownika jest gwarantowana przy
zatozeniu, ze zostal zapewniony odpowiedni transport, profesjonalne
magazynowanie, instalacja i uruchomienie.

- TechWind nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody spowodowane nieumiejetng
instalacjg lub uzytkowaniem. Niewtasciwa instalacja moze byé przyczyng
powaznych obrazen ciata.

- TechWind zastrzega sobie prawo do modyfikacji produktu podnoszacych jego
funkcjonalnos¢ i bezawaryjnosc.

- Przed instalacjg sterownika nalezy koniecznie sprawdzié, czy urzgdzenie nie
zostato uszkodzone podczas transportu.

- Niedopuszczalne jest dokonywanie jakichkolwiek zmian zaréwno w konstrukciji
jak i oprogramowaniu urzgdzenia.

- Zabrania sie zasilania urzadzenia z innych zrodet niz opisane w dalszej czesci
tej instrukcji.

- Przed rozpoczeciem instalacji sterownika nalezy bezwzglednie odtgczy¢
sterownik od zrodet zasilania.

- Wszelkie potgczenia elektryczne powinny zosta¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie uprawnienia, w sposob zgodny z obowigzujgcymi
normami.
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- Po przeprowadzeniu instalacji nalezy dokona¢ ponownej weryfikacji wszystkich
potgczen elektrycznych.

- Zabrania sie eksploatacji sterownika bez wprowadzenia poprawnych
parametrow drzwi oraz bez przeprowadzenia kalibracji systemu (bazujgc
jedynie na ustawieniach domysinych).

2. WPROWADZENIE

SDK-500 jest urzadzeniem umozliwiajgcym sterowanie pracg automatycznych drzwi
kabinowych. Zapewnia optymalne warunki pracy dla drzwi o masie nie przekraczajgcej 400 kg.
Sterownik przeznaczony jest do pracy z silnikami wyposazonymi w enkodery zasilane
napieciem 5V, generujgcymi od 150 do 999 impulséw na centymetr.

Urzadzenie posiada procedury automatycznie dobierajgce parametry ruchu drzwi (np. krzywa
ruchu, punkty zwalniania i przyspieszania, wartosci przyspieszen) w zaleznosci od
wprowadzonych danych (masy i szerokos$ci) aby zoptymalizowaé¢ prace napedu.

Ze wzgledu na duze wartosci dopuszczalnych pradéw wyjsciowych, niektére opcje
zostaty wzbogacone o dodatkowe mozliwosci. Oprocz ustawienia szerokosci drzwi oraz ich
masy, dodatkowo nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na ustawienie prgdoéw docisku i sity
statycznej. Ustawienie btednych (zbyt duzych) wartosci pradéw sity docisku moze doprowadzi¢
do uszkodzenia silnika.

W menu sterownika SDK-500 warto$¢ pradu docisku drzwi ustawiana jest indywidualnie
dla drzwi otwartych i zamknietych. Mozliwe jest rowniez wytgczenie prgdu docisku przy postoju
kabiny (opcja: docisk tylko przy podawanym sygnale {ZAMYKAJ} - o ile sterownik gtéwny
dzwigu na to pozwala).

Po przeprowadzeniu procedury kalibracji, wymagane parametry pracy zostajg zapisane
w nieulotnej pamieci sterownika. Sterownik prowadzi ciggly monitoring parametréw pracy, ze
szczegolnym naciskiem na spetnienie norm dotyczgcych sity nacisku drzwi oraz maksymalnej
energii kinetycznej. Analizujgc na biezgco dane dotyczgce pracy sterownik wykrywa
zwigkszajgce sie opory ruchu i informuje o koniecznosci przeprowadzenia czyszczenia lub
konserwacji elementéw mechanicznych napedu drzwiowego.

Wszelkie informacje dotyczace pracy sterownika sg prezentowane na czytelnym,
podswietlanym wys$wietlaczu ciektokrystalicznym.

Urzadzenie jest dostarczane w metalowej obudowie, zapewniajgcej ochrone zaréwno
przed czynnikami zewnetrznymi, jak i przed ewentualnymi uszkodzeniami mechanicznymi.

a OSTRZEZENIE:

Jesli bedg Panstwo potrzebowali dodatkowych informacji dotyczgcych zagadnien,
ktére nie zostaty omowione w tej instrukcji wystarczajgco szczegdétowo, prosimy
o kontakt z firmg TechWind. tel. 058 684 86 19-20, fax 058 684 86 17

www.techwind.pl, e-mail: biuro@techwind.pl
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3. INSTALACJA STEROWNIKA

a OSTRZEZENIE:

* Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapoznaé sie z podstawowymi
zasadami bezpieczenstwa umieszczonymi na str. 4,

* Przed podtaczeniem sterownika do instalacji nalezy sprawdzi¢ czy napiecie
instalacji elektrycznej jest zgodne z wartoscig opisang w danych technicznych,

+  Wszelkie elementy, ktére mogg stwarza¢ zagrozenie porazenia elektrycznego
nalezy bezwzglednie zabezpieczy¢ przed dostepem osdéb niepowotanych.

3.1. SPOSOB MONTAZU

Sterownik nalezy umiesci¢ na belce napedu drzwi kabinowych w taki sposdb, aby
potgczenie do silnika i enkodera byto jak najkrétsze. Do pewnego umocowania stuzg cztery
otwory w podstawie obudowy sterownika.

Pozycja oraz umiejscowienie sterownika powinny byé wybrane w taki sposob, aby
uniemozliwi¢ przypadkowe nadepniecie na pokrywe sterownika, a jednoczesnie zapewnic
wygodne operowanie klawiaturg i obserwacje wyswietlacza.

3.2. SPOSOB PODtACZENIA

a OSTRZEZENIE:

+ Bezwzglednie nalezy zapewni¢ prawidiowe uziemienie obudowy sterownika
oraz ostony transformatora zasilajgcego do zacisku uziemiajgcego.

* Przewody do silnika i enkodera musza by¢ ekranowane, starannie umocowane
do konstrukgcji belki napedu drzwi.

+ Masa obwodéw wewnetrznych sterownika SDK-500 nie jest izolowana od
obudowy.

Podczas wykonywania podigczen nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na zamocowanie
transformatora zasilajgcego. Najlepiej umiejscowi¢ go w rozdzielnicy jazdy rewizyjnej. Mozliwe
jest rowniez zasilanie sterownika z zewnetrznego zrédta napiecia statego o odpowiedniej
wydajnosci pradowej. Jezeli wymagana jest catkowita izolacja sterownika od reszty odwodow
sterujgcych dzwigu, nalezy zastosowac transformator zasilajgcy (ktory zapewni izolacje
galwaniczng od strony zasilania) oraz zastosowac¢ bezpotencjatowe styki przekaznikow do
sterowania obwodami wejsciowymi sterownika SDK-500 (taczgc zgodnie z rysunkiem 3.5A).

Rysunek 3.1 przedstawia wszystkie zlagcza zewnetrzne sterownika SDK-500. Ztgcza
podigczenia bariery optycznej, wyj$¢ przekaznikowych, wejs¢ sterujgcych oraz zigcza
komunikacyjnego RS-485, znajdujg sie w czesci zawierajgcej wyswietlacz LCD z klawiatura.
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3.3. ZASILANIE

J2 J3

1.2 FUSE

- +
~ 230V AC ||||||||
Akumulator
24V 1,2Ah
Rys. 3.2. Podfgczenia zasilania sterownika SDK-500

Zasilanie gtéwne stanowi transformator toroidalny o mocy minimum 150VA i wyj$ciowym
napieciu znamionowym o wartosci 24VAC.

« Konieczne jest zastosowanie zabezpieczenia obwodu pierwotnego
transformatora wytgcznikiem (bezpiecznikiem) o wartosci 2A.

» Niedopuszczalne jest stosowanie transformatorow o maksymalnym napieciu
obwodu wtérnego wyzszym od 27VAC w stanie bez obcigzenia.

Jezeli wymagane jest funkcjonowanie napedu drzwi po zaniku zasilania sieciowego
niezbedne jest poditgczenie zasilania awaryjnego w postaci akumulatora podtrzymujgcego
o napieciu 24V i pojemnosci okoto 1,2 Ah. Zasilanie awaryjne moze by¢ zlozone z dwdch
akumulatoréw 12V. Ptytka sterownika posiada wbudowany ukfad tadowania akumulatoréw
prgdem min. 200 mA. Po zaniku zasilania sieciowego wytgczane jest podswietlenie
wys$wietlacza, silnik zostaje zatrzymany i zataczane jest zasilanie akumulatorowe. Podczas
pracy na akumulatorach napiecie jest rowniez monitorowane. Przy spadku napiecia
akumulatora ponizej okreslonego progu (19V) obwody zasilania zostajg roztgczone.

Do prawidtowej pracy napedu nie jest wymagane podtgczenie akumulatora, nalezy
jednak pamieta¢, ze wéwczas wskazania napiecia akumulatora pokazywane na wyswietlaczu
LCD beda niewtasciwe.

3.4. SILNIK
J1

Silnik napedu drzwi

Rys. 3.3. Podtaczenia silnika do sterownika SDK-500
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Podtgczenie silnika do sterownika drzwiowego nalezy wykonac przewodem dwuzytowym
w ekranie. Nie wolno pozostawiaé ekranu przewodu niepodtgczonego ze wzgledu na mozliwe
zaktdcenia EMC. Nalezy sprawdzi¢ kolejnos¢ podigczen silnika i ewentualnie zamienié
przewody jak opisano na stronie 29 w rozdziale PIERWSZE URUCHOMIENIE.

3.5. ENKODER
A) J4 Ja B)
i P
T Lo | [ofemso
;] v ESKODERA

SYGNAL B DO

L SYGNALA ~ ENKODERA
+5V

Rys. 3.4. Podtgczenia enkodera do sterownika SDK-500

Sterownik przeznaczony jest do pracy z silnikami wyposazonymi w enkodery
kwadraturowe, zasilane napigciem 5V, generujgcymi od 150 do 999 impulséw na centymetr
ruchu drzwi (uwzgledniajac wszystkie zastosowane przektadnie mechaniczne).

Standardowo enkodery typowych silnikdw napedéw drzwi zakonczone sg wtyczkg Canon
DB-9. Plytka wyposazona jest w gniazdo tego standardu umozliwiajgce tatwe podtgczenie
enkodera (rysunek 3.4 A).

UWAGA! Przed podtgczeniem wtyku nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ zgodnos$é
poditgczenia sygnatéw na ztgczu Canon.

Jezeli kabel enkodera nie zostat wyposazony w ztgcze Canon DB-9, mozna go podpigé
bezposrednio pod zaciski Srubowe ztgcza roztgcznego zgodnie z rysunkiem 3.4 B.

3.6. WEJSCIA STERUJACE

Sterownik wyposazony jest w dwa wejscia sterujgce, ktére mozna uaktywni¢ z poziomu
menu, aby zachowaé¢ kompatybilno$¢ z roéznymi typami systeméw kontrolujgcych prace
dzwigu. Mozna je aktywowac pojedynczo lub oba jednoczesnie. Na ponizszych rysunkach
pokazano rézne konfiguracje potgczen.

Na rysunku 3.5 A i B pokazano sposdb podtgczenia sterowania wykorzystujac dwa
odrebne sygnaty: {ZAMYKAJ} oraz {OTWIERAJ}, ktdére sg generowane przez sterownik
gtéwny dzwigu. Jezeli system sterowania posiada wyjscia zwierne beznapieciowe to sposoéb
ich podigczenia z wykorzystaniem wewnetrznego zrodta napiecia SDK-500, pokazano na
rysunku 3.5A. Jezeli system nadrzedny jako sygnaty sterujgce uzywa wyj$¢ napieciowych
(podaje napiecia) to sposdb podigczenia pokazano na rysunku 3.5B. Nalezy pamietaé aby
w menu aktywowaé obydwa wejscia.
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A) B)
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Rys. 3.5. Podtgczenie sygnatow sterujgcych przy wykorzystaniu obydwu wej$¢

Podanie napiecia na wejscie {OTWIERAJ} spowoduje wykonanie procedury otwarcia drzwi.
Jezeli drzwi nie wykonajg petnego otwarcia to zdjecie sygnatu {OTWIERAJ} powoduje
ponowne zamkniecie drzwi. Jezeli drzwi wykonajg petne otwarcie i wysterowany zostanie
przekaznik {OTWARTE}, to zdjecie sygnatu {OTWIERAJ} nie zmieni stanu drzwi (pozostang
otwarte). Analogiczne zachowanie drzwi wystepuje dla sterowania sygnatem {ZAMYKAJ}.
tzn., jezeli w trakcie zamykania drzwi zdjety zostanie sygnat {ZAMYKAJ}, to drzwi sie otworza;
gdy drzwi wykonajg petne zamkniecie i wysterowany zostanie przekaznik {ZAMKNIETE}, to
zdjecie sygnatu nie zmieni stanu drzwi (pozostang zamkniete). Jednoczesnie zaktada sie, ze
nie powinno wystgpi¢ jednoczesne wysterowanie obu wej$¢. Jesdli jednak takie zjawisko
wystgpi to nadrzednym sygnatem jest sygnat {ZAMYKAJ}.

W systemach w ktérych do sterowania drzwi wykorzystywany jest tylko jeden
sygnat — {OTWIERAJ}, sposob podtgczenia przedstawiajg rysunki 3.6A (przy wykorzystaniu
wewnetrznego napigcia zasilajgcego) oraz 3.6B (przy wykorzystaniu napigcia z systemu
nadrzednego kontrolera dzwigu).

A) B)
Jo [l J9 n ov
~OTWIERAJ | ZAMYKAJ
OTWIERAJ / ZAMYKAJ
J8 J8
+ -
zewnetrzne
zasilanie

Rys. 3.6. Podfgczenie sygnatow sterujgcych przy wykorzystaniu wej$cia {OTWIERAJ}.

Nalezy pamieta¢ o uaktywnieniu w menu TYLKO jednego wejscia — {OTWIERAJ}. Bez
podania napiecia na wejscie drzwi zostang zamknigte i bedg utrzymywane w tym stanie.
Podanie napiecia na wejscie {OTWIERAJ} spowoduje otwarcie drzwi i utrzymywanie ich
otwartych tak dtugo, jak dlugo wysterowane bedzie wejscie {OTWIERAJ}.

Teoretycznie mozliwe jest wykonanie analogicznego sterowania jak opisane wyzej, przy
wykorzystaniu tylko sygnatu {ZAMYKAJ} co pokazano na rysunku 3.7 A i B. Jednak ze
wzgledoéw bezpieczenstwa taki sposéb podtgczen nie jest zalecany (nawet chwilowy zanik
napiecia sterujgcego wejsciem {ZAMYKAJ} spowoduje natychmiastowe rozpoczecie
procedury otwierania drzwi — rozwarcie obwodoéw bezpieczenstwa).
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A) B

)
J9 +15V J9 n ov
ZAMYKAJ | OTWIERAJ
J8 ZAMYKAJ | OTWIERAJ J8

+ -
zewnetrzne
zasilanie

Rys. 3.7. Podtgczenie sygnatow sterujgcych przy wykorzystaniu wejs$cia {ZAMYKAJ}

3.7. WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE

Sterownik SDK-500 jest wyposazony w trzy przekazniki wyj$ciowe posiadajace zestyki
zwierne. Dwa z nich stuzg jako wyjscia informujgce o osiggnieciu przez drzwi krancowych
potozen. Trzeci przekaznik wykorzystywany jest do sygnalizacji wykrycia przeszkody:
aktywowany jest zaréwno w przypadku naruszenia fotobariery jak i w wyniku autorewersu
drzwi spowodowanego wykryciem przeszkody (oporu) podczas ruchu drzwi.

Nalezy pamietaé, ze sposdb dziatania przekaznikow uzalezniony jest od opcji wybranej
wmenu. Na rysunku 3.8 przedstawiono sposdb poditgczenia wyjs¢ przekaznikowych do
obcigzeh indukcyjnych. W takim przypadku wymagane jest zastosowanie dodatkowego
obwodu tlumigcego w postaci szeregowo potgczonego kondensatora (typowo 47nF/ min.
250VAC) i rezystora (100W). Obwaod ttumigcy powinien by¢ dotgczony rownolegle do stykéw
przekaznika lub lepiej bezposrednio réwnolegle do zatgczanej indukcyjnosci (jak na rysunku
3.8). Zastosowanie obwodu tlumigcego powoduje zmniejszenie poziomu zakidcen
generowanych podczas przetgczania oraz zwigekszenie trwatosci stykow przekaznika.

= BARIERA

47 7 ZAMKNIETE éﬁj#l
. b
g 1 QTWARTE [‘] ol

. s
ol

+ -
zewnetrzne
zasilanie

Rys. 3.8. Sposéb podfgczenia przekaznikéw wyjsciowych sterownika SDK-500
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3.8. ZEWNETRZNA BARIERA OPTYCZNA

W typowych rozwigzaniach sygnaty z fotobariery (lub kurtyn optycznych) podtgczone sg
bezposrednio do sterownika gtéwnego dzwigu. W celu zapewnienia natychmiastowej reakcji
drzwi na naruszenie fotobariery sygnat ten mozna podtgczyé bezposrednio do sterownika
SDK-500.

Sposob podtagczenia zewnetrznej bariery optycznej lub kurtyny przedstawiono na rysunku
3.9A — przy wykorzystaniu napiecia wewnetrznego sterownika SDK-500 oraz 3.9B - przy
wykorzystaniu napiecia zewnetrznego (ze sterownika gtéwnego lub z obwoddéw zasilania
fotobariery).

A) B)
J9 +15V J9 n ov

J8 J8

BARIERA ZEWN.

BARIERA ZEWN. :

zewnetrzne
zasilanie

Rys. 3.9. Sposéb podtagczenia fotobariery zewnetrznej

a UWAGA!

» Przy braku naruszenia fotobariery, musi by¢ podawane napiecie na wejscie
{BARIERA ZEWN]}.

* Nalezy pamieta¢ o uaktywnieniu wejscia bariery zewnetrznej w menu urzgdzenia
(patrz opis parametru Zewnetrzna na stronie 24) .

» Nalezy pamieta¢ o wybraniu w menu odpowiedniej opcji pracy przekaznika
wyj$ciowego {BARIERAY} (patrz opis parametru Wyj. BARIERA na stronie 24).

3.9. PRZYCISK INSTALACJI

Jo +15V

J8

INSTALACJA

Rys. 3.10. Sposob podtgczenia przycisku instalacji
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Na rysunku 3.10 pokazano w jaki sposéb mozna podtgczy¢ przycisk {INSTALACJA}
sterownika SDK-500. Podtgczenie tego przycisku i wyprowadzenie go na obudowe sterownika
pozwala na wykonanie procedury ,Instalacja” bez wchodzenia do menu sterownika. Po
nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku {INSTALACJA} sterownik przechodzi do wykonywania
procedury ,Instalacja’ (patrz strona 19).

a UWAGA!

e Przed uzyciem przycisku {INSTALACJA} parametry charakterystyczne drzwi
musza by¢ wpisane do sterownika.

»  Sterownik jest dostarczany z domysinie aktywnym wejsciem {INSTALACJA}.

3.10. OPCJONALNY WYt ACZNIK KRANCOWY (DRZWI OTWARTE

Na rysunku 3.11 pokazano sposéb podigczenia opcjonalnego wytgcznika krancowego
sygnalizujgcego petne otwarcie drzwi. Wykorzystywany jest styk NO (Normalnie Otwarty).
Jego zastosowanie jest opcjonalne gdyz sterownik automatycznie wykrywa pozycje krancowe
drzwi po napotkaniu oporu mechanicznego.

J9 n +15V

<—
—_—
J8 o—
WYL. KRANCOWY - OTWARTE

Rys. 3.11. Sposob podtgczenia opcjonalnego wytgcznika kraricowego

UWAGA! ]
A Nalezy pamieta¢ o uaktywnieniu wejscia {WYL. KRANCOWY?} w menu urzgdzenia
(patrz opis parametru Styk OTWARTE na stronie 21) .
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3.11. OPCJONALNY INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS-485

|
GND konwerter iy
B- <> | RS232/485 | s
J6 A+ lub USB/485

Rys. 3.12. Sposob podtgczenia sterownika do interfejsu RS-485

Na rysunku 3.12 pokazano sposob podigczenia sterownika SDK-500 do magistrali
komunikacyjnej RS-485. Funkcja ta pozwala w petni wykorzysta¢ mozliwo$é przesytania
informacji z i do sterownika SDK-500. Potgczenie RS-485 jest wykorzystywane gtéwnie
podczas pracy z innymi modutami sterowania firmy TechWind. Wykorzystanie interfejsu RS
485 pozwala m.in. na:

sterowanie zamknij/otworz

ciagta kontrole poboru pradu

pomiar chwilowej predkosci ruchu drzwi
petng informacje o aktualnej pozycji drzwi
monitoring obcigzenia podczas ruchu drzwi
odczyt parametréw pracy sterownika

3.12. WLACZNIK AWARYJNEGO ZASILANIA AKUMULATOROWEGO

(o ) Klawisz [RUN ON BATTERY] umozliwia zatgczenie awaryjnego zasilania
BATTERY akumulatorOWGQO.

Sterownik SDK-500 wyposazony jest w wejscie do podigczenia opcjonalnego,
buforowego zasilania akumulatorowego. Umozliwia to funkcjonowanie sterownika drzwiowego
i otwarcie drzwi po zaniku zasilania sieciowego. W celu ochrony akumulatora mikroprocesor
sterownika automatycznie rozigcza obwody zasilania przy spadku napiecia akumulatora
ponizej dopuszczalnego progu (19V) lub po catkowitym otwarciu drzwi, jednak nie wczesniej
niz po uptywie 30 sekund od zatgczenia zasilania akumulatorowego. Kazde uzycie klawiatury
wydiuza czas pracy na akumulatorach o kolejne 30 sekund. Ponowne wymuszenie
zatgczenia zasilania z akumulatoréw wymaga recznej aktywacji poprzez nacisniecie przycisku
[RUN ON BATTERY] dostepnego na frontowym panelu obudowy sterownika (z prawej strony
wyswietlacza LCD).
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4. PROGRAMOWANIE STEROWNIKA

Menu urzadzenia umozliwia ustawienie wszystkich parametrow pracy sterownika
Znaczenie poszczegolnych parametréow urzgdzenia zostato opisane w rozdziale OPIS MENU.

« Przed pierwszym uruchomieniem bezwzglednie nalezy zapoznaé sie
z rozdziatem PIERWSZE URUCHOMIENIE!

«  Wejscie do menu jest mozliwe poprzez przyci$niecie i przytrzymanie przez okoto
3 sekundy przycisku [ESC/MENU]. W przypadku gdy ustawione zostato hasto
(patrz opis parametru Hasfo dost. na stronie 25) pierwszym komunikatem, ktéry
zostanie wyswietlony jest prosba o podanie hasta: ,,Podaj Hasto”. Wejscie do
menu powoduje zatrzymanie silnika.

4.1. OBStUGA MENU URZADZENIA

Wejscie do menu jest mozliwe poprzez przycisniecie i przytrzymanie przez okoto
3 sekundy przycisku [ESC/MENU].

W przypadku gdy za pomocg opcji ,,Hasto dost.“ w menu ,Opcje dostepu” (patrz
strona 25) ustawione zostato hasto to przed wejsciem do menu programowania wymagane jest
wprowadzenie hasta. Wpisywanie hasta odbywa sie analogicznie do zmiany parametru
liczbowego. Po zatwierdzeniu ostatniej cyfry hasta wyswietlona zostanie pierwsza z opcji menu
lub w przypadku podania btednego hasta, komunikat ,Bledne hasto”.

Funkcje klawiszy podczas wyboru menu oraz opcji menu

4 D Klawisze [<] [>] umozliwiajg przechodzenie pomiedzy kolejnymi pozycjami
menu oraz zmianeg wartosci wybranego parametru. Nazwa wybranej opcji lub
jej warto$¢ pokazywana jest na wyswietlaczu.

ENTER Dziatanie klawisza [ENTER] zalezny od typu biezgcej pozycji menu:

+ Jesli pozycja w menu odpowiada jednemu z parametrow urzadzenia,
wcisniecie [ENTER] powoduje rozpoczecie edycji parametru,

« Jesli pozycja w menu jest przejsciem do menu nizszego poziomu, po
nacisnieciu [ENTER] na wyswietlaczu pokazywana jest pierwsza z opc;ji
wybranego poziomu menu.

Esc_ + Klawisz [ESC/MENU] powoduje opuszczenie biezgcego poziomu menu
MENY i powr6t do menu nadrzednego (lub wyjscie do menu i powr6t do trybu
pracy).
* Przytrzymanie przycisku [ESC/MENU] przez 3 sekundy powoduje wejscie
do Menu.
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4.2. EDYCJA PARAMETROW

Aby zmieni¢ warto$¢ jednego z parametrow urzgdzenia, nalezy wybraé odpowiednig
opcje menu za pomoca przyciskéw [<] [>] i nacisngé przycisk [ENTER].

4.2.1. Parametry numeryczne

Parametry numeryczne wyswietlane sg jako liczby w formacie dziesietnym. Wcisniecie
jednego z przyciskéw [<], [>] powoduje zmiane biezacej (fj. migajacej) cyfry. Krotkie
przycisniecie [ENTER] powoduje przejscie do edycji nastepnej pozycji dziesietnej.

Wcisniecie i przytrzymanie [ENTER] przez co najmniej 2 sek. lub krotkie przycisniecie
[ENTER] po zmianie ostatniej cyfry parametru powoduje wyswietlenie pytania o zapamietanie
ustawionej wartosci (napis “Zapisa¢ zmiany?”). Nalezy wybra¢ odpowiednig odpowiedz
(,»TAK” lub ,,NIE”) za pomocg przyciskow [<], [>] i potwierdzi¢ wybdr poprzez krétkie
nacisniecie klawisza [ENTER].

4.2.2. Parametry przetgcznikowe

Parametry przetgcznikowe mozna przedstawi¢ w postaci listy, z ktérej dla danego
parametru mozna wybra¢ tylko jedng z opcji dostepnych na liscie. Wybor opcji dla parametru
przetgcznikowego dokonywany jest za pomocg przyciskow [<], [>].

Krotkie nacisniecie klawisza [ENTER] powoduje wySwietlenie pytania o zapamietanie
ustawionej wartosci (napis “Zapisa¢ zmiany?”). Nalezy wybra¢ odpowiednig odpowiedz
(»TAK” lub ,NIE”) za pomocag przyciskéow [<], [>] i potwierdzi¢ wybdr poprzez krétkie
nacisniecie klawisza [ENTER].

Funkcje klawiszy podczas edycji parametréw numerycznych oraz przetgcznikowych:

Dla parametrow numerycznych - zmiana wartosci biezacej (. migajacej)
4 D cyfry. Dla parametréw przetacznikowych - zmiana stanu przetgcznika.

W przypadku parametrow numerycznych krétkie przycisniecie [ENTER]
powoduje przejscie do edycji nastepnej pozycji dziesietnej natomiast
przytrzymanie przez co najmniej 2 sek. powoduje wyswietlenie pytania
”Zapisa¢ zmiany?”. W przypadku parametrow przetgcznikowych krotkie
przycisniecie [ENTER] powoduje wyswietlenie pytania ”Zapisa¢ zmiany?”.
Ponowne, krétkie nacisniecie klawisza [ENTER] po wyswietleniu pytania
”Zapisa¢ zmiany?” i wyborze odpowiedniej odpowiedzi za pomocg
przyciskow [<], [>] powoduje zatwierdzenie wybranej odpowiedzi.

ENTER

ESC Anulowanie wprowadzanych (nie zatwierdzonych) zmian oraz powr6t do
MENU menu.
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4.3. STRUKTURA MENU

— Tryb sterowania

ie ponad 2

Zapytanie o 6-cyfrowe hasto uzytkownika (jesli ustawiono warto$é inng niz ,,000000”)
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|=
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R
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22 mpars | -
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4.4. OPIS MENU

1. Dane drzwi
1.1. Szerokos$é, zakres: 20,0 + 399,9 [cm |

Nalezy wprowadzi¢ rzeczywistg dtugosé drogi pokonywanej przez pojedyncze skrzydto
drzwi. Dla drzwi z jednym skrzydtem nalezy wprowadzi¢ zmierzong szerokos¢ drzwi. Dla drzwi
centralnych (posiadajgcych dwa skrzydfa) nalezy wprowadzi¢ potowe zmierzonej szerokosci
drzwi. Btedne wpisanie tej wartosci spowoduje nieprawidtowe przeliczanie realnej predkosci
ruchu w stosunku do wymaganej (wpisanej w menu) predkosci otwierania / zamykania.

1.2. Masa, zakres: 10+ 399 [kg ]

Nalezy bezwzglednie wprowadzi¢ rzeczywistg mase drzwi. Masa drzwi jest potrzebna do
kontrolowania energii kinetycznej E, ktérej maksymalna warto$¢ nie moze przekracza¢ 10J.

«  UWAGA! Wprowadzenie btednych danych (niezgodnych z rzeczywistymi
A parametrami napedu) moze spowodowac¢ wadliwg prace drzwi i/lub stworzyé
powazne niebezpieczenstwo dla zdrowia.

« Jezeli przy ustawionych predkosciach otwierania / zamykania zostanie wpisana
zwigkszona masa drzwi i zostanie przekroczona dopuszczalna energia
kinetyczna zostanie wyswietlony komunikat ,Przekroczona energia
kinetyczna”. W takim przypadku sterownik SDK-500 automatycznie zredukuje
warto§¢ wpisanej predkosci aby energia kinetyczna nie przekroczyta
dopuszczalnej wartosci.

2. Predkosci
2.1. V otwierania, zakres: 0,10 + 0,79 [m/s ]

Nalezy wprowadzi¢ zgdang predkos¢ otwierania drzwi.

2.2. V zamykania, zakres: 0,10 + 0,79 [ m/s ]
Nalezy wprowadzi¢ zgdang predkos$¢ zamykania drzwi.

Przy prawidtowo wprowadzonej wartosci masy, sterownik SDK-500 automatycznie
wylicza maksymalng energie kinetyczng drzwi i jesli zajdzie taka koniecznos¢ zredukuje
wartosci predkosci, nie dopuszczajgc do przekroczenia, okreslonej w normie, wartosci 10J.
Ruch drzwi podczas zamykania oraz otwierania jest automatycznie optymalizowany.

+ W wypadku gdy instalator wpisze takg warto$¢ predkosci, ze energia kinetyczna
A okre$lona przepisami zostanie przekroczona, wyswietlony zostanie komunikat
»Przekroczona energia kinetyczna”. W takim przypadku sterownik SDK-500
automatycznie zredukuje warto$¢ wpisanej predkosci aby energia kinetyczna

nie przekroczyta dopuszczalnej wartosci.

- UWAGA! Gdy wartos¢ masy, zostanie zredukowana przez instalatora,
predkosci NIE ZOSTANA zwigkszone automatycznie. Nalezy ponownie wpisa¢
wymagane wartosci predkosci.
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« Jezeli przy ustawionych predkosciach otwierania / zamykania zostanie wpisana

A zwigkszona masa drzwi i przekroczona zostanie dopuszczalna energia

kinetyczna  wyswietlony  zostanie komunikat ,Przekroczona energia

kinetyczna”. W takim przypadku sterownik SDK-500 automatycznie zredukuje

wartos¢ wpisanej predkosci aby energia kinetyczna nie przekroczyta
dopuszczalnej wartosci.

3. Kalibracja
3.1. Instalacja [ wykonaj |
Podczas pierwszego uruchomienia sterownika nalezy wykona¢ procedure ,Instalacja”.

Bezposrednio po uruchomieniu procedury sterownik powinien wykona¢ powolne zamkniecie
drzwi a nastepnie powolne otwarcie.

nalezy bezzwiocznie przerwa¢ dalsze wykonywanie procedury za pomocag
przycisku [ESC/MENU], odtgczy¢ zasilanie sterownika i zamieni¢ miejscami
przewody zasilania silnika — zaciski J1.1 i J1.2 (patrz rysunek 6.1 na stronie 29).
Po ponownym zatgczeniu zasilania nalezy ponowi¢ procedure ,,Instalacja”.

a Jezeli bezposrednio po uruchomieniu procedury, drzwi zaczynajg sie otwieraé

Po catkowitym zamknieciu a nastepnie otwarciu drzwi zapamietane zostang pozycje
krancowe. Po ponownym zamknieciu drzwi zostang trzykrotnie otwarte i zamknigete
z zaprogramowanymi predkosciami. Podczas tej procedury zapamietana zostanie $rednia
warto$¢ pragdu odpowiadajgca oporom ruchu drzwi.

Procedure te nalezy wykonaé po ustawieniu wszystkich parametréw mechanicznych napedu
drzwi. Procedura ta jest ztozeniem dwoch procedur wykonanych kolejno: procedury
»Samouczenie” (opisanej na stronie 22) a nastepnie procedury ,,Kontrola” (opisanej na
stronie 22).

3.2. Predk. inicj. (Predko$c inicjalizacji), zakres: 5,0 + 99,9 [ % |

Nalezy wprowadzi¢ wartos¢ procentowg odpowiadajgcg zgdanej predkosci drzwi podczas
procesu kalibracji oraz procesu inicjalizacji pracy drzwi.

A Zbyt duza wartos¢ predkosci inicjalizacji moze uniemozliwi¢ prawidtowg kalibracje.

3.3. Sita zamyka. (Sita zamykania), zakres: 0,00 + 6,00 [A ]

Sita statyczna zamykania drzwi jest w tym menu przedstawiona jako warto$¢ pradu
silnika w amperach. Aby wpisaé poprawng warto$¢ podczas kalibracji nalezy w drzwiach
umiesci¢ dynamometr i zwieksza¢ site docisku (w rzeczywistosci warto$¢ pradu silnika) az
dynamometr pokaze 150 N. Warto$¢ ta jest okresSlona w przepisach jako maksymalna
dopuszczalna wartos¢ sity nacisku drzwi. Zapamietana warto$¢ pradu stanowi dla sterownika
maksymalng wartos¢ jaka moze wystgpi¢ podczas zamykania drzwi.
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3.4. Sifa otwier. (Sita otwierania), zakres: 0,00 + 6,00 [A ]

Sita statyczna otwierania drzwi jest w tym menu przedstawiona jako warto$¢ pradu silnika
w amperach. Aby wpisa¢ poprawng wartos¢ podczas kalibracji nalezy w drzwiach umiesci¢
dynamometr i zwieksza¢ site docisku (w rzeczywistosci warto$¢ pradu silnika) az dynamometr
pokaze 150 N. Warto$¢ ta jest okreslona w przepisach jako maksymalna dopuszczalna
wartos¢ sity nacisku drzwi. Zapamietana wartos¢ pradu stanowi dla sterownika maksymalng
wartos$¢ jaka moze wystgpi¢ podczas otwierania drzwi.

« Gdy podczas zamykania/otwierania drzwi natrafig na przeszkode gwattownie
wzrosnie prad silnika. Sterownik cofnie drzwi gdy wartos¢ pradu osiggnie
warto$¢ ustawiong za pomocg parametrow ,,Sita zamyka.” oraz ,,Sita otwier.”.

« Po cofnieciu drzwi sterownik ponowi probe zamkniecia/otwarcia drzwi. Jezeli
przeszkoda dalej znajduje sie w przestrzeni drzwiowej operacja zostanie
powtdrzona maksymalnie 5 razy. Po pieciu nieudanych prébach wykonana
zostanie proba zamkniecia/otwarcia drzwi z predkoscig minimalng. Jezeli ta
proba rowniez zakonczy sie niepowodzeniem, sterownik otworzy/zamknie drzwi
i odczeka okoto 20 sekund, a nastepnie rozpocznie kolejny cykl préb
zamkniecia/otwarcia. Zmiana sterowania na wejéciach {OTWIERAJ}/
{ZAMYKAJ} w trakcie cyklu préb zamykania/otwierania powoduje rozpoczecie
cyklu od poczatku (zerowanie licznika powtérzen).

3.5. Docisk otwa. (Docisk otwartych drzwi), zakres: 0,00 + 1,00 [A]

Wartos¢ sity docisku z jakg silnik bedzie dziatat na drzwi po otwarciu nalezy ustawic
uwzgledniajgc sity dziatajgce przez mechaniczne elementy zamykajace (sprezyny Ilub
obcigzniki). Ustawianie tego parametru nalezy rozpoczgé przy drzwiach zamknietych
zwiekszajgc stopniowo prad docisku tak, aby drzwi powoli dojechaty do pozycji otwartej. Jezeli
drzwi zatrzymujg sie podczas otwierania, stopniowo zwieksza¢ prad docisku. Warto$¢ pradu
nalezy ustawi¢ tak, aby po petnym otwarciu drzwi nie nastepowato ich cofanie (zamykanie).

« Podczas regulacji pradu predkos$¢ ruchu drzwi NIE JEST kontrolowana — nie
A nalezy od razu ustawia¢ duzych pradéw, gdyz drzwi mogg uderzy¢. Prad nalezy
zwiekszac¢ stopniowo, bardzo powoli, pilnie obserwujgc ruch drzwi. Jezeli drzwi

kontynuujg ruch, NIE zwiekszaé pradu.

+ Nie nalezy ustawia¢ wiekszych wartosci prgdéw niz wyznaczone za pomocag
powyzszej procedury; niepotrzebnie obcigza to silnik napedowy i prowadzi do
szybszego jego zuzycia, a nawet do uszkodzenia.

3.6. Docisk zamk. (Docisk zamknietych drzwi), zakres: 0,00 + 1,00 [A ]

Wartos¢ sity docisku z jaka silnik bedzie dziatat na drzwi po zamknigciu nalezy ustawic
uwzgledniajgc sity dziatajgce przez mechaniczne elementy zamykajace (sprezyny lub
obcigzniki). Ustawianie tego parametru nalezy rozpoczaé¢ przy drzwiach otwartych zwiekszajgc
stopniowo prad docisku tak, aby drzwi powoli dojechaty do pozycji zamknietej i catkowicie
ztozyty krzywke (jezeli wystepuje). Wartos¢ pradu nalezy ustawi¢ tak, aby po petnym
zamknieciu drzwi nie nastepowato ich cofanie (otwieranie krzywki) oraz aby reczne otwieranie
drzwi nie byto zbyt tatwe.
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« Podczas regulacji prgdu predkos¢ ruchu drzwi NIE JEST kontrolowana — nie
A nalezy od razu ustawia¢ duzych pradéw, gdyz drzwi mogg uderzyé¢. Prad nalezy
zwiekszac¢ stopniowo, bardzo powoli, pilnie obserwujgc ruch drzwi. Jezeli drzwi

kontynuujg ruch, NIE zwigkszac¢ pradu.

« Nie nalezy ustawia¢ wiekszych wartosci prgdéw niz wyznaczone za pomoca
powyzszej procedury; niepotrzebnie obcigza to silnik napedowy i prowadzi do
szybszego jego zuzycia, a nawet do uszkodzenia.

3.7. Tryb docisku, opcje: [ ciagty / z wej. ZAMYKANIE ]

Parametr ,, Tryb docisku” ustala kiedy bedzie zastosowana sita docisku dla drzwi
zamknietych ustawiona za pomocag parametru ,,Docisk zamk.”. Dostepne sg nastepujace
opcje:

” ciagty ” - silnik dociska drzwi zamknigte w trybie cigglym (zasilanie

silnika nie jest wytgczane),

~Z wej. ZAMYKANIE” - silnik dociska drzwi zamkniete tylko wowczas gdy na wejscie
{ZAMYKAJ} podany jest sygnat sterujgcy. Zdjecie sygnatu
sterujgcego z wejécia {ZAMYKAJ} spowoduje wytgczenie
zasilania silnika po okoto 5 minutach od zdjecia sygnatu.

3.8. Styk OTWARTE, opcje: [ nieaktywny / aktywny |

Parametr ten umozliwia wykorzystanie dodatkowego wytgcznika kraficowego
podigczanego do wejscia {WYL. KRANCOWY} (patrz rys. 3.11 na str. 13). Wylgcznik
krancowy, zamontowany na drzwiach automatycznych, powinien byé zwierany w momencie
petnego otwarcia drzwi. Jego stosowanie jest opcjonalne gdyz sterownik automatycznie
wykrywa pozycje krancowe drzwi po napotkaniu oporu mechanicznego. Zwarcie wytgcznika
krancowego powoduje, ze sterownik bedzie utrzymywat drzwi w stanie otwartym sitg ustawiong
za pomocg parametru ,,Docisk otwa.” (sita docisku drzwi otwartych).

3.9. Strefa rygl. (Strefa ryglowania), zakres: 0,0 + 29,9 [cm ]

Po catkowitym zamknieciu drzwi, naped kontynuuje ruch az do ich petnego zaryglowania.
Aby zapewni¢ ptynno$¢ ruchu drzwi (w szczegdlnosci przy ich otwieraniu), nalezy wpisaé
wartos¢ nie mniejszg niz rzeczywista dtugosc strefy ryglowania.

- Dla ciezkich drzwi o masie 200kg i wiekszej, nie ustawienie strefy ryglowania
moze spowodowac btedne dziatanie napedu.

+  UWAGA! Nalezy pamieta¢, ze przy uruchamianiu nowego sterownika warto$¢
fabryczna nastawy strefy ryglowania wynosi 4 cm. Nalezy pamieta¢, aby
wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢ strefy ryglowania. Np. dla drzwi bez strefy
ryglowania wartos¢ ta powinna wynosic¢ 0.

3.A. Predk. rygl. (Predkosc ryglowania), opcje: [ MIN, 20%, 40%, 60%, 80%, 100% ]

Nalezy wprowadzi¢ zadang predko$¢ ryglowania drzwi. MIN = 2,5 cm/s, predkos¢ dla
ustawienia 100% zalezna jest od dtugo$ci strefy ryglowania.
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3.B. Samouczenie [ wykonaj |

Podczas wykonywania procedury ,,Samouczenie” sterownik wykonuje jazde drzwi od
petnego zamkniecia do petnego otwarcia (na wolnej predkosci), zliczajgc impulsy z enkodera
przypadajgce na szerokosé¢ drzwi. Po wykonaniu procedury ilos$¢ zliczonych impulséw zostaje
automatycznie zapamietana.

W sterowniku SDK-500 nie ma potrzeby wprowadzania wartosci szybkosci
zwalniania - przyspieszania, jak rowniez wprowadzenia punktow
charakterystycznych, w ktérych ma nastgpi¢ hamowanie i przyspieszanie,
a takze szybkosci narastania zbocza. W sterowniku SDK-500 wartosci te sg
obliczane automatycznie. Ruch drzwi, przyspieszanie i zwalnianie sg
optymalizowane, tak aby zapewnié ptynng prace i wymagane predko$ci ruchu.

3.C. Kontrola [ wykonaj |

Polecenie ,Kontrola” umozliwia wyznaczenie $redniej warto$ci prgdu dla cyklu
otwieranie + zamykanie podczas instalacji lub okresowego przegladu. Zaleca si¢ wykonanie
procedury kontroli na nowej instalacji lub po konserwacji napedu. Sterownik SDK-500 wykona
trzykrotnie serie zamkniecia i otwarcia drzwi w celu wyznaczenia Sredniej wartosci pradu
podczas tej operacji. Wartos$¢ ta zostanie zapamietana jako wartos¢ odniesienia dla parametru
»Przekroczen.”. Wraz z zanieczyszczeniem mechanizmu lub jego zuzyciem opory ruchu
znaczaco wzrastajg. Poniewaz sterownik prowadzi ciggta kontrole jakosci pracy mechanizméw
napedu moze wykry¢ i zasygnalizowac¢ potrzebe przeprowadzenia konserwacji i czyszczenia.

3.D. Przekroczen. (Przekroczenie), zakres: 0+ 99 [ % |

Parametr ten okresla dopuszczalne procentowe przekroczenie $redniej wartosci pradu
dla cyklu otwieranie + zamykanie zapamietanej podczas instalacji lub okresowego przegladu.
Wartos$¢ pradu konserwacji Ik mozna obliczy¢ wedtug nastepujgcej zaleznosci:

0
=T glmd) x 100 Precrocen %

gdzie Isr - Srednia warto$¢ pragdu dla cyklu otwieranie + zamykanie zapamietana
podczas instalacji lub okresowego przegladu.

Jezeli wartos¢ $rednia pragdu dla cyklu otwieranie + zamykanie bedzie wieksza niz warto$¢
pradu konserwaciji Ik to aktualny ekran prezentowany na wyswietlaczu LCD pokazywany jest
na przemian z komunikatem ,,Wymagana konserwacja”.

3.E. Czas przerwy, zakres: 0 + 29 [s]

Parametr ten okresla opdznienie automatycznego domykania drzwi po ich recznym
otwarciu.

Jezeli podczas odliczania opdznienia ,,Czas przerwy”, drzwi zostang otwarte
recznie na szeroko$¢ ponad 5 cm to silnik zostanie wylgczony i zatgczony
ponownie po uptywie opdznienia.

3.F. Redukc. sily (Redukcja sity ), zakres: 0+ 99 [ % |

Parametr ten okresla procentowe zmniejszenie sity docisku na krancach drzwi.
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4. Tryb Pracy
4.1. Sterowanie, opcje: [ linie RS-485 / wejscia zewn. / automatycznie / recznie |

Sterownik SDK-500 jest zaprojektowany w taki spos6b, aby moéc spetniaé role
uniwersalnego sterownika drzwiowego, wykorzystujgcego sygnaty zewnetrzne ze sterownika
gtébwnego innych producentéw. W celu prawidiowego podtgczenia sterownika do réznych
sterowan, nalezy wtgczy¢ odpowiednig opcje sterowania:

» Jlinie RS-485 ” - sterowanie za pomocg interfejsu RS-485 w standardzie

ModBus RTU. Nalezy zapewni¢ prawidtowy format transmisji
danych i odpowiednie adresy rejestrow.

~ wejscia zewn. ” - sterowanie za pomocg wejs¢ {ZAMYKAJ} oraz {OTWIERAJ}.

» automatycznie ” - opcja serwisowa automatycznego otwierania i zamykania
drzwi. Po wybraniu tej opcji drzwi otwierajg i zamykajg sie
samoczynnie co 5 sekund, bez wzgledu na podane
zewnetrzne sygnaty sterujgce.

- po ustawieniu tej opcji i wyjsciu z menu, kazde nacisniecie
przycisku [ENTER] spowoduje naprzemiennie zamknigcie
i otwarcie drzwi.

”

” recznie

4.2. Numer drzwi, zakres: 0 + 3

Numer drzwi odpowiadajgcy adresowi, pod ktérym urzadzenie jest widziane przez
sterownik gtéwny. Informacja ta jest wykorzystywana TYLKO podczas sterowania drzwi przez
sterownik gtéwny za pomocg interfejsu RS-485.

5. Wejscia
5.1 Wej. OTWIER. (Wejscie OTWIERAJ), opcje: [ nieaktywne / aktywne |

Wejscie napieciowe sterujgce, ktére przyjmuje sygnaty ze sterownika gtdwnego. Jesli
wejscie {OTWIERAJ} jest aktywne to sygnat podany na to wejscie otworzy drzwi. Jezeli
wejscie {ZAMYKAJ} (patrz opis parametru Wej. ZAMYK.) jest nieaktywne to gdy sygnat ten
zaniknie drzwi zostang zamkniete.

5.2 Wej. ZAMYK. (Wejscie ZAMYKAJ), opcje: [ nieaktywne / aktywne ]

Wejscie napieciowe sterujgce, ktére przyjmuje sygnaty ze sterownika gtdwnego. Jesli
wejscie {ZAMYKAJ} jest aktywne to sygnat podany na to wejScie zamknie drzwi. Jezeli
wejscie {OTWIERAJ} (patrz opis parametru Wej. OTWIER.) jest nieaktywne to gdy sygnat ten
zaniknie drzwi zostang otwarte.

Nie jest zalecane stosowanie ustawienia: wejscie {OTWIERAJ} — nieaktywne

Ai i jednoczesnie wejscie {ZAMYKAJ} aktywne. Ustawienie takie moze
spowodowaé btedng prace systemu sterowania gtdéwnego przy uszkodzeniu
potaczen elektrycznych sygnatdéw sterowania.

5.3. Wej. INSTAL. (Wejscie INSTALACJA), opcje: [ nieaktywne / aktywne ]

Po wigczeniu opcji wejscie {INSTALACJA} — aktywne — podanie na to wej$cie napiecia
spowoduje automatyczne wykonanie procedury instalacji (patrz opis polecenia ,,Instalacja” ).
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6. Wyijscia
Sterownik SDK-500 posiada 3 wyjscia przekaznikowe ({OTWARTE}, {ZAMKNIETE},
{BARIERA}) stuzgce do przekazywania sygnatéw do sterownika gtéwnego.

6.1 Wyj. OTWARTE, opcije: [ nieaktywne / norm. otwarte / norm. zamkniete |

Gdy wyijscie jest nieaktywne to sterownik nie obstuguje danego przekaznika. Gdy wyjscie
jest ustawione jako normalnie otwarte wéwczas przekaznik zostaje zatgczony (styki zostajg
zwarte) po petnym otwarciu drzwi. Gdy wyjscie jest ustawione jako normalnie zamknigte
wowczas przekaznik zostaje wytgczony (styki zostajg rozwarte) po petnym otwarciu drzwi.

6.2 Wyj. ZAMKN., opcje: [ nieaktywne / norm. otwarte / norm. zamkniete ]

Gdy wyijscie jest nieaktywne to sterownik nie obstuguje danego przekaznika. Gdy wyjscie
jest ustawione jako normalnie otwarte wéwczas przekaznik zostaje zatgczony (styki zostaja
zwarte) po pelinym zamknieciu drzwi. Gdy wyjscie jest ustawione jako normalnie zamknigte
wowczas przekaznik zostaje wytgczony (styki zostajg rozwarte) po petnym zamknieciu drzwi.

6.3 Wyj. BARIERA, opcje: [ nieaktywne / norm. otwarte / norm. zamknigte |

Gdy wyijscie jest nieaktywne to sterownik nie obstuguje danego przekaznika. Gdy wyjscie
jest ustawione jako normalnie otwarte wéwczas przekaznik zostaje zatgczony (styki zostaja
zwarte) po aktywacji fotobariery lub napotkaniu przez drzwi przeszkody. Gdy wyjscie jest
ustawione jako normalnie zamkniete woéwczas przekaznik zostaje wylgczony (styki zostaja
rozwarte) po aktywacji fotobariery lub napotkaniu przez drzwi przeszkody.

7. Fotobariera

Menu ,,Fotobariera” umozliwia okreslenie sposobu wspdipracy sterownika SDK-500
z barierg optyczng lub kurtyng. W przypadku gdy sygnat z bariery optycznej nie bedzie
podtgczany do sterownika drzwiowego wszystkie opcje w menu ,,Fotobariera” nalezy ustawi¢
jako nieaktywne.

btedne dziatanie napedu (np. bardzo powolne zamykanie drzwi po diugim czasie

a UWAGA! Niewtasciwe ustawienie trybu pracy fotobariery moze spowodowacé
zwioki).

7.1 Zewnetrzna, opcje: [ nieaktywna / przekazywanie / aktywna |

Parametr ten umozliwia okreslenie sposobu wspdtpracy sterownika SDK-500
z zewnetrzng barierg optyczng lub kurtyng podtgczong do wejscia {BARIERA ZEWN.}. Sygnat
aktywac;ji fotobariery lub kurtyny musi by¢ przekazywany do sterownika drzwiowego poprzez
styki normalnie zwarte (patrz rys. 3.9 na str. 12). Dostepne sg nastepujgce tryby pracy :

, nieaktywna ” - wejscie {BARIERA ZEWN.} jest nieaktywne,

» Pprzekazywnie ” - w trybie tym sygnat z wejscia {BARIERA ZEWN.} jest tylko
przekazywany jest do wyjscia {BARIERA} (patrz menu Wyj.
BARIERA na str. 24). Sterownik drzwiowy nie reaguje w tym
trybie na stan wejscia {BARIERA ZEWN.}.
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”

” aktywna - w trybie tym sterownik drzwiowy reaguje na stan wejscia
{BARIERA ZEWN.} i wysterowuje odpowiednio wyjscie
{BARIERA}. Aktywacja wejscia bariery zewnetrznej (rozwarcie
zestykow) powoduje  natychmiastowe otwarcie  drzwi
niezaleznie od sygnatéow sterujgcych {OTWIERAJ} oraz

{ZAMYKAJ}.

a UWAGA! Po otwarciu drzwi w wyniku aktywacji wejscia {BARIERA ZEWN.}
sterownik ponowi prébe zamknigcia drzwi jezeli sygnat aktywacji bariery zanikt.
Sprawdzanie stanu bariery oraz ponowienie proby zamykania wykonywane jest
co okoto 3 sekundy. W sumie sterownik prébuje zamkng¢ drzwi 5 razy. Jesli
zamkniecie drzwi bedzie niemozliwe, sterownik ponowi prébe raz jeszcze jadgc
z predkoscig minimalng ignorujac sygnaty z fotobariery. W dalszym ciagu

jednak sprawdzana bedzie obecnos¢ przeszkody mechaniczne;.

8. Opcje dostepu
8.1. Hasfo dost. (Hasfo dostepu), zakres: 000000 + 999999
Ustawienie hasta na 000000 umozliwia swobodny dostep do menu. Wpisanie

i zapamietanie w sterowniku innej wartosci hasta powoduje konieczno$¢ podania go przy
kazdorazowym wejsciu do menu.

W  przypadku gdy uzytkownik zapomni jakie hasto wprowadzit nalezy
skontaktowac sig z firmg TechWind.

9. Region
9.1. Jezyk, opcje: [ polski, angielski |

Ustawienie jezyka w jakim wyswietlana bedzie zawarto$¢ menu.

W sterowniku SDK-500 mozliwe jest zapamietanie dwdch ustawien
regionalnych. W przypadku sterownikow przygotowanych na rynek polski
zaprogramowane sg jezyki polski i angielski.

A. Ustaw. fabr.
A.1. Przywracanie [ wykonaj |

Polecenie  ,,Przywracanie” umozliwia  przywrécenie  ustawien  fabrycznych
zapamietanych podczas programowania sterownika. Ustawienia te zostatly zapisane jako
ustawienia domysine.

UWAGA! Wykonanie procedury przywracania ustawien fabrycznych powoduje
wykasowanie wszelkich wcze$niej wpisanych parametrow. Wymagane jest
ponowne wprowadzenie danych napedu i wykonanie procedury jak to opisano
w rozdziale PIERWSZE URUCHOMIENIE.

25



Instrukcja obstugi sterownika drzwi kabinowych SDK-500

5. KOMUNIKATY
a UWAGA! W kazdym 2z ekrandw dostepnych podczas normalnej pracy

sterownika, w ostatniej linii dodano po jednym znaku, wykorzystywanym do
celdw serwisowych.

Skrajny prawy znak gornej linii moze zawiera¢ nastepujace znaki:
_ (podkreslenie) - stan wejscia {OTWIERAJ} jest niski
A (daszek) - stan wejscia {OTWIERAUJ} jest wysoki

Skrajny prawy znak dolnej linii moze zawiera¢ nastepujace znaki:
_ (podkreslenie) - stan wejscia {ZAMYKAJ} jest niski
A (daszek) - stan wejscia {ZAMYKAJ} jest wysoki

5.1. NORMALNA PRACA

W trybie normalnej pracy dostepnych jest 9 ekranéw zawierajgcych informacje dotyczgce
parametrow pracy sterownika.

EKRAN 1

linia1: nazwa producenta;

linia2: informacja o stanie drzwi (inicjalizacja,
otwarte, zamkniete, otwieranie, zamykanie,
cofanie) lub komunikat o btedzie enkodera;

Otwieranie < >

Zamykanie > <

Drzwi otwarte

Drzwi zamkniete

Inicjalizacja

Awaria Enkodera

EKRAN 2
linia1: aktualna predko$¢ w m/s
linia2: aktualny prgd w amperach iizcdilf' 0. §5Téi
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EKRAN 3
linia1: aktualna pozycja w cm Pozve. : 67cm
linia2: stan licznika impulsow LicZni};- 30150
EKRAN 4
linia1: warto$¢ Srednia pradu dla cyklu otwieranie
+ zamykanie w A $r. prad: 0.50A
linia2: warto$¢ maksymalna pradu dla otwierania/ |m. prad: 2.10A
zamykania w A
EKRAN 5
linia1 napiecie zasilania w V Zasil.: 24 .0V
linia2: napigcie akumulatora w V Akumul . 21.3V
EKRAN 6
linia1: prad docisku drzwi zamknietych w A . X
linia2: prad docisku drzwi otwartych w A Eg;iiz . 8282
EKRAN 7
linia1: prad (sita) zamykania drzwi w A Sita z.: 2.00A
linia2: prad (sita) otwierania drzwi w A Sita O' . 5 ’ 80A
EKRAN 8
linia1: aktualna temperatura elementow
wykonawczych sterownika w °C Temper. : 26 ©
linia2: dopuszczalna temperatura  elementow | T. max.:  120°C
wykonawczych sterownika w °C
EKRAN 9
linia1: stan wej$¢ sterujgcych, kolejno:
{OTWIERAJ}, {ZAMYKAJ}, Wejscia: 00001
{WYL. KRANCOWYs}, {INSTALACJA}, Wyjscia: 000 0

o {BARIERA ZEWN.}

linia2:  stan wyjsé przekaznikowych, kolejno:
{BARIERA}, {ZAMKNIETE}, {OTWARTE}
oraz stan linii zalaczajacej zasilanie
akumulatorowe

5.2. KOMUNIKATY OSTRZEGAWCZE

W trybie normalnej pracy oraz ustawiania parametréow w menu urzgdzenia mogg pojawi¢
sie komunikaty opisane ponizej.
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Jezeli nastagpi przegrzanie ukfadu sterujgcego
silnikiem to aktualny ekran pokazywany jest na
przemian z komunikatem: »Przekroczenie
temperatury”.

Jezeli wartos¢ $rednia pradu dla cyklu
otwieranie + zamykanie bedzie wigksza niz wartos¢
pragdu konserwacji Ik (opisany na stronie 22) to
aktualny ekran prezentowany na wyswietlaczu LCD
pokazywany jest na przemian z komunikatem
»Wymagana konserwacja”.

Jezeli parametr , Hasfo dost.” ustawiono na
warto$¢ inng niz 000000 to przed wejsciem do
menu wymagane jest podanie hasta i wyswietlany
jest wowczas komunikat ,,Podaj hasfo”.

Jezeli podane zostanie btedne hasto wyswietlany
jest komunikat ,,Bfedne hasto ! 7.

Jezeli uzytkownik zapomni hasta moze
skontaktowaé sie z producentem w celu otrzymania
hasta jednokrotnego uzytku. Po wpisaniu tego hasta
wyswietlany jest komunikat ,,Podaj nowe hasfo”.
Nalezy = wowczas wprowadzi¢ nowe hasto
uzytkownika. Nie jest mozliwe pominigcie
wpisywania nowego hasta.

Parametry pracy sterownika dostepne w menu majg
ograniczony zakres, po wpisaniu  wartosci
wykraczajgcej poza dopuszczalny zakres
wyswietlany jest komunikat ,,Bfedna warto$c¢”
i edycja rozpoczyna sie od poczagtku (od skrajnej
lewej cyfry) .

Po zmianie w menu i zatwierdzeniu parametrow:
»Masa”, ,V otwierania” Ilub ,V zamykania”
sprawdzany jest warunek dotyczgcy dopuszczalnej
energii kinetycznej. Jezeli predkos¢ otwierania lub
zamykania jest zbyt duza dla ustawionej masy
to wartos¢  predkosci jest zmniejszana do
maksymalnej dopuszczalnej wartosci (Ekmax<10J)
i wyswietlane sg komunikaty ,,Przekroczenie
energii kinet.” a nastepnie ,Predkos¢ zostafa
zZmniejszona”

Przekroczenie
temperatury

Wymagana
konserwacja

Podaj hasio

Biedne hasio!

Podaj nowe hasto!

Btedna wartosé

Przekroczenie energii
kinet.

Predkos$¢ zostata
zmniejszona
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6. PIERWSZE URUCHOMIENIE

elektrycznych sterownika. W szczegdlnosci nalezy zwréci¢ uwage na potgczenia

a Przed pierwszym wigczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potgczen
silnika oraz enkodera. Patrz rozdziat INSTALACJA STEROWNIKA.

Po wykonaniu wszystkich niezbednych potgczen elektrycznych nalezy ustawi¢ tak kabine
dzwigu, aby nastgpito sprzegniecie drzwi kabinowych z drzwiami szybowymi. Nalezy upewni¢
sie, ze wszelkie mechaniczne elementy napedu drzwi (prowadnice, rolki, tozyska) sa
w nienagannym stanie. Jest to niezbedne do prawidtowego przeprowadzenia procedury
kalibrac;ji.

Przed wigczeniem zasilania sterownika nalezy ustawi¢ drzwi w potowie szeroko$ci. Po
wigczeniu zasilania urzgdzenie wysSwietla ekran powitalny, zawierajgcy numer wers;ji
oprogramowania, a nastepnie nazwe producenta i komunikat ,/nicjalizacja”. Sterownik
bezposrednio po rozpakowaniu posiada nastawy fabryczne, ktére mozna w kazdej chwili
przywréci¢ za pomocg polecenia ,,Przywracanie” w menu ,,Ustaw. fabr.”.

Aby przygotowac¢ sterownik do pierwszego uruchomienia nalezy wej$¢ do menu
programowania (poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy przycisku
[ESC/MENU]) i wprowadzi¢ prawidiowe parametry charakteryzujace prace napedu drzwi.
Wprowadzenie parametrow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z opisem w rozdziale
PROGRAMOWANIE STEROWNIKA na stronie 15.

+  UWAGA! Wprowadzenie btednych parametréw (niezgodnych z rzeczywistymi
witasciwosciami napedu) moze spowodowac wadliwg prace drzwi i/lub stworzy¢
powazne niebezpieczenstwo dla zdrowia.

* Kontrola dopuszczalnej energii kinetycznej drzwi dokonywana jest
automatycznie podczas wpisywania wartosci masy i predkosci ruchu drzwi.

J1

Silnik napedu drzwi
Rys. 6.1. Ztgcze zasilania silnika
Po ustawieniu wszystkich niezbednych parametréw pracy napedu nalezy wykonac

procedure ,Instalacja” (patrz strona 19). Bezposrednio po uruchomieniu procedury sterownik
powinien wykona¢ powolne zamknigcie drzwi a nastepnie powolne otwarcie.

Jezeli bezposrednio po uruchomieniu procedury, drzwi zaczynajg sie otwieraé

A nalezy bezzwiocznie przerwa¢ dalsze wykonywanie procedury za pomocag
przycisku [ESC/MENU], odtgczy¢ zasilanie sterownika i zamieni¢ miejscami
przewody zasilania silnika — zaciski J1.1 i J1.2 (patrz rysunek 6.1 na stronie 29).
Po ponownym zatgczeniu zasilania nalezy ponowi¢ procedure ,,Instalacja”.
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Po catkowitym zamknieciu a nastepnie otwarciu drzwi zapamietane zostang pozycje
krahcowe. Po ponownym zamknieciu drzwi zostang trzykrotnie otwarte i zamkniete
z zaprogramowanymi predkosciami. Podczas tej procedury zapamietana zostanie $rednia
wartos¢ pradu odpowiadajgca oporom ruchu drzwi.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci nalezy wyj$¢ z menu poprzez nacisniecie przycisku
[ESC/MENU]. Po wyjsciu z menu zostanie wykonana procedura inicjalizacji (ustawienia drzwi
w pozycji poczatkowej). Drzwi zostang zamkniete a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat
,»Drzwi zamkniete”. Sterownik jest gotowy do pracy.

7. OBStUGA INTERFEJSU RS-485 (opcjonalnie)

Do komunikacji z urzagdzeniem wykorzystywane jest opcjonalne tgcze interfejsu RS-485.
Parametry transmisji:
— format: 1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 lub 2 bity stopu, bez kontroli parzystosci,
— predkos¢ transmisji: 19200 bit/sek.,
— protokot: Modbus RTU,
— adres urzgdzenia: 0x18 + N (gdzie N oznacza warto$¢ parametru ,Numer drzwi”).

Wszystkie informacje dotyczace pracy sterownika dostepne sg jako rejestry typu HOLDING.
Do zapisu/odczytu rejestrow nalezy uzywac¢ nastepujgcych funkgcji protokotu Modbus RTU:

— odczyt rejestrow - funkcja 3h

— zapis rejestréw - funkcja 6h lub 10h

» Za pomocg funkcji 3h oraz 10h mozna odczytac / zapisa¢ maksymalnie 16
rejestrow w jednej ramce.
» Sterownik interpretuje i wykonuje ramki typu BROADCAST, ale nie wysyta na nie
odpowiedzi.

Jesli podczas odczytu lub zapisu jednego z rejestrow wystgpi btad to urzgdzenie zwraca
ramke zawierajacg kod btedu zgodnie z protokotem Modbus:

Bfad Znaczenie

01 nieprawidtowy numer funkcji (dopuszczalne sg wytacznie funkcje 03h, 06h i 10h)

02 nieprawidtowy numer rejestru do odczytu lub zapisu,

03 préba zapisu wartosci poza dopuszczalnym zakresem
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7.1. WYKAZ REJESTROW

Rejestry wymienione w ponizszym wykazie (oprécz rejestru 0x1004 umozliwiajgcego
sterowanie w trybie RS-485) dostepne sg tylko do odczytu. W przypadku préby zapisu
urzadzenie zwraca ramke zawierajgcg kod btedu nr 2 (nieprawidtowy numer rejestru do
odczytu lub zapisu).

Rejestr | Zapis Zakres Opis rejestru

starszy baijt: stan drzwi:

0 — otwarte, 1 — zamkniete, 2 — otwieranie, 3 — zamykanie;
0x0001 | Nie - mtodszy bajt: aktualne btedy sterownika: 0 — brak btedéw,

1 — aktywna bariera, 2 — blokada drogi, 3 — przekroczenie energii
kinet., 4 — uszkodzenie enkodera, 5 — przegrzanie sterownika;

0x0002 | Nie - Aktualna warto$¢ pradu silnika [mA]

0x0003 | Nie - Aktualna predko$¢ [mm/s]

0x0004 | Nie - Aktualna pozycja [mm/10]

0x0005 | Nie - Zadana predkosé [mm/s]

0x0006 | Nie - Timer do wyznaczania skali wykresu [ms/50]

Stan wejs¢ sterujagcych:
bit 0 — {BARIERA ZEWN.}, bit1 - nie uzywany,

0x0007 | Nie - bit 2 — {INSTALACJAY}, bit 3 — {ZAMYKAJ}, bit 4 — {OTWIERAJ},
bit 5 — {WYL. KRANCOWY},

0x0200 | Nie - Wersja struktury parametrow, szesnastkowo

0x0201 | Nie 0+1 Stan uzycia hasta jednorazowego uzytku

0x0202 | Nie | 0x18 + Ox1B | Adres sterownika (interface SLAVE)

0x0203 | Nie 4 Predkos¢ transmisji

0x0204 | Nie 0+ 1 Zezwolfanle na z‘apls' rejestroyv:
0 - zapis zabroniony; 1 - zapis dozwolony

0x0205 | Nie 0+99 Max. dgpu§zczalny czas miedzy poprawnymi ra_mkami: 0 - brak
kontroli; 1 + 99 - max. dopuszczalny czas wyrazony w sekundach

0x0206 | Nie 0+5 Dodatkowe opdznienie predkosci transmisji

0x0207 | Nie | 0000 + 6000 | Parametr ,Sita otwier.” w menu ,Kalibracja’ w [mA]
0x0208 | Nie | 0000 + 6000 | Parametr ,Sita zamyka.” w menu ,Kalibracja” w [mA]

0x0209 | Nie 0+99 Parametr ,Przekroczen.” w menu ,Kalibracja’ w [%]

0x020A | Nie 0+999 Sredni prad normalnej pracy silnika w [mA]

0x020B | Nie 0+ 1000 Parametr ,Docisk otwa.” w menu ,Kalibracja’ w [mA]

0x020C | Nie 0+ 1000 |Parametr ,Docisk zamk.” w menu ,Kalibracja’ w [mA]

Parametr ,Tryb docisku” w menu ,Kalibracja’:

0x020D | Nie 0+1 0 - ciagly; 1 - sterowany z wejcia ZAMYKANIE

. . Parametr ,Sterowanie” w menu , Tryb pracy’:
0x020E | Nie 0+3 0 — linie RS-485; 1 - wejscia zewn.; 2 - automatyczny; 3 - reczny
0x020F | Nie 0+3 Parametr ,Numer drzwi’ w menu ,Tryb pracy’:
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Rejestr | Zapis Zakres Opis rejestru
0x0210 | Nie - Szeroko$¢ drzwi w impulsach, starsze stowo
0x0211 Nie - Szerokos$¢ drzwi w impulsach mtodsze stowo
0x0212 | Nie 200 + 3999 | Parametr ,Szerokos¢” w menu ,Dane drzwi” w [mm]
0x0213 | Nie 10 + 399 | Parametr ,Masa” w menu ,Dane drzwi’ w [kg]
0x0214 | Nie 0+79 Parametr ,V otwierania’ w menu ,Predkosci’ w [cm/s]
0x0215 | Nie 0+79 Parametr ,V zamykania” w menu ,Predkosci” w [cm/s]
0x0216 | Nie 50 + 999 | Parametr ,Predk.inicj.” w menu ,Kalibracja” w [0,1%]
0x0217 | Nie - Predkos$¢ przys$pieszania/zwalniania dla otwierania
0x0218 | Nie - Predkos¢ przys$pieszania/zwalniania dla zamykania
0x0219 | Nie - Start zwalniania dla otwierania w [mm]
0x021A | Nie - Start zwalniania dla zamykania w [mm]
0x021B | Nie 0+299 Parametr ,Strefa rygl.” w menu ,Kalibracja” w [mm]
0x021C | Nie 0+1 Parar_netr ,,Wej.. OTWIER.” w menu ,Wejscia”:

0 — nieaktywne; 1 - aktywne
0x021D | Nie 01 Parar_netr ,,Wej.. ZAMYK.” w menu ,Wejscia”:

0 — nieaktywne; 1 - aktywne
0x021E | Nie 01 Parar_netr ,,Stylf OTWARTE’ w menu ,Kalibracja”:

0 — nieaktywny; 1 - aktywny
0x021F | Nie 0+2 Parar_‘netr ,,Wyj.. OTWARTE’ w mgnu Wyjscia”: _

0 — nieaktywne; 1 - norm. otwarte; 2 - norm. zamkniete
0x0220 | Nie 0+2 Parametr ,,Wyj.. ZAMKN.” w menL{ Wyjscia”: .

0 — nieaktywne; 1 - norm. otwarte; 2 - norm. zamknigte
0x0221 Nie 0=+2 Parametr ,,Wyj.. BARIERA” w mer.\u .Wyjscia”: _

0 — nieaktywne; 1 - norm. otwarte; 2 - norm. zamkniete
0x0222 | Nie 0+2 Parametr ,,Zew.netrzna“ w menu ,_,F.otobariera":

0 — nieaktywna; 1 — przekazywanie; 2 - aktywna
0x0227 | Nie 01 Parametr ,,Wej.. INSTAL.” w menu ,Wejscia”:

0 — nieaktywne; 1 - aktywne
0x0228 | Nie - Wejscie dodatkowe (nie uzywane)
0x0229 | Nie 0+ 1 Parametr_.,,Jezyl( W menu .Region”:

0 — polski; 1 - angielski

. N Parametr ,Predk. rygl.” w menu ,Kalibracja”:

0x022A | Nie 05 1o _MIN., 1-20% ... 5 100%
0x022B | Nie 0+99 Parametr ,Redukc. sify” w menu ,Kalibracja’ w [%]
0x1004 | Tak patrz obok Rejestr tylko do zapisu umozliwiajacy sterowanie w trybie RS-485

0 — otwérz; 0x100 — zamknij
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8. LISTA USTAWIEN UZYTKOWNIKA

Parametr opis tabrycena | utythownika | opiss
Parametry menu “1. Dane Drzwi”
1.1 Szerokos$¢ Szerokos$¢ drzwi 90,0 cm 18
1.2. Masa Masa drzwi 250kg 18
Parametry menu “2. Predkosci”
2.1.V otwierania Predkos$¢ otwierania 0,35 m/s 18
2.2.V zamykania Predko$é zamykania 0,35 m/s 18
Parametry menu “3. Kalibracja”
3.2. Predk. inicj. Predkos¢ inicjalizacji oraz kalibracji 50,0 % 19
3.3. Sita zamyka. Sita zamykania 2,00A 19
3.4. Sita otwier. Sita otwierania 2,80A 20
3.5. Docisk otwa. Docisk otwartych drzwi 0,20A 20
3.6. Docisk zamk. Docisk zamknigtych drzwi 0,10A 20
3.7. Tryb docisku Warunek stosowania sity docisku drzwi zamknigtych ciaglty 21
3.8. Styk OTWARTE | Aktywacja wytgcznika krancowego nieaktywny 21
3.9. Strefa rygl. Dtugos¢ strefy ryglowania 4,0cm 21
3.A. Predk. rygl. Predkos$¢ ryglowania MIN (2,5 cm/s) 21
3C. Przskoczen. | o il ks atwieranie + zamykerie. | 3% 22
3.E. Czas przerwy Opo6znienie automatycznego domykania drzwi Os 22
3.F. Redukc. sity Redukcja sity docisku na krancach drzwi 5% 22
Parametry menu “4. Tryb pracy”
4.1. Sterowanie Sposob sterowania urzadzenia wejscia zewn. 23
4.2. Numer drzwi Opcja dla sterowania zdalnego 0 23
Parametry menu “5. Wejscia”
5.1. Wej OTWIER. | Aktywacja wejscia OTWIERAJ aktywne 23
5.2. Wej ZAMYK. Aktywacja wejscia ZAMYKAJ aktywne 23
5.3. Wej INSTAL. Aktywacja wejscia INSTALACJA aktywne 23
Parametry menu “6. Wyjscia”
6.1. Wyj OTWARTE | Spos6b dziatania wyjscia OTWARTE norm. otwarte 24
6.2. Wyj ZAMKN. Sposob dziatania wyjscia ZAMKNIETE norm. otwarte 24
6.3. Wyj BARIERA Sposob dziatania wyjscia BARIERA norm. otwarte 24
Parametry menu “7. Fotobariera”
7.1. Zewnetrzna Sﬁg%&;dAzizzaée:/r\}iﬁwejécia zewnetrznej fotobariery - nicaktywna 24
Parametry menu “9. Region”
9.1. Jezyk Jezyk wyswietlania menu polski 25
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9. DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilajgce

22...24...38V DC; 22V...24..27V AC

Pobdér mocy max. 160 VA
Prad sterowania silnikiem max. 7A
Czestotliwos¢ na wejsciu enkodera max. 40 kHz
Czestotliwos¢ nosna PWM 7200 Hz

Wejscia sterujgce

wysoki poziom logiczny:
niski poziom logiczny:

aktywny poziom wysoki
7...24V...max.35V DC
0..2v DC

Wyjscia przekaznikowe

styki zwierne, 1A 30V DC / 1A 250V AC (cos | = 1)

Wyjscie zasilania wejs¢ sterujgcych
i urzadzen zewnetrznych

15V DC +10% / max. 100 mA, stabilizowane

Interfejs komunikacyjny (opcja)

RS 485, 8N1 oraz 8N2, Modbus RTU, nieizolowany
galwanicznie

Predko$¢ transmisji

19200 bit/sek.

Wyswietlacz LCD alfanumeryczny, 2 x 16 znakéw, pods$wietlany
Pamie¢ danych nieulotna typu EEPROM

Stopien ochrony IP20 (przy wtozonym ztgczu DB9 enkodera)
Obudowa metalowa

Wymiary obudowy 240 x 140 x 53 mm

Temperatura pracy

0°C do +50°C

Temperatura sktadowania

-10°C do +70°C

Wilgotnos¢

5% do 90% bez kondensacji

Wysokosé

do 2000 m n.p.m.

Max. moment obrotowy przy dokrecaniu ztgczy srubowych

0,5Nm

Max. przekroj przewoddw przytgczeniowych

2,5 mm?/ztgcza zasilania i silnika
1 mm?/ztgcza sterowania
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